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1. ПАСПОРТ ПРОГРАММЫ МЕЖДИСЦИПЛИНАРНОГО КУРСА 

 

МДК 03.01 РАЗРАБОТКА И МОДЕЛИРОВАНИЕ МЕХАТРОННЫХ СИСТЕМ 

1.1. Область применения программы 

Программа междисциплинарного курса (далее - программа) является ча-

стью основной профессиональной образовательной программы по специально-

сти 15.02.10 Мехатроника и мобильная робототехника (по отраслям). 

  

1.2. Цели и задачи курса – требования к результатам освоения курса 
С целью овладения указанным видом профессиональной деятельности и соот-

ветствующими профессиональными компетенциями обучающийся в ходе осво-

ения междисциплинарного курса должен:  
 

Иметь прак-

тический 

опыт 

разрабатывать и моделировать простые устройства и функциональные 

блоки мехатронных систем; 

моделировать простые устройства и функциональные блоки мехатрон-

ных систем; 

оптимизировать работы компонентов и модулей мехатронных систем; 

распознавание сложных проблемных ситуаций в различных контекстах; 

проведение анализа сложных ситуаций при решении задач профессио-

нальной деятельности; 

определение этапов решения задачи; 

определение потребности в информации; 

осуществление эффективного поиска; 

выделение всех возможных источников нужных ресурсов, в том числе 

неочевидных; 

разработка детального плана действий; 

оценка рисков на каждом шагу; 

оценка плюсов и минусов полученного результата, своего плана и его 

реализации, предложение критериев оценки и рекомендации по улучше-

нию плана; 

планирование информационного поиска из широкого набора источни-

ков, необходимого для выполнения профессиональных задач; 

проведение анализа полученной информации, выделение в ней главных 

аспектов; 

структурирование отобранной информации в соответствии с параметра-

ми поиска; 

интерпретация полученной информации в контексте профессиональной 

деятельности; 

использование актуальной нормативно-правовой документации по про-

фессии (специальности); 

применение современной научной профессиональной терминологии; 

определение траектории профессионального  развития и самообразова-

ния; 

участие в  деловом общении для эффективного решения деловых задач 

планирование профессиональной деятельности; 

грамотно устно и письменно излагать свои мысли по профессиональной 

тематике на государственном языке; 

проявление толерантность в рабочем коллективе; 

применение средств информатизации и информационных технологий 
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для реализации профессиональной деятельности; 

применение в профессиональной деятельности инструкций на государ-

ственном и иностранном языке; 

ведение общения на профессиональные темы; 

уметь проводить расчеты параметров типовых электрических, пневматических 

и гидравлических схем узлов и устройств, разрабатывать несложные ме-

хатронные системы; 

рассчитывать основные технико-экономические показатели; 

оформлять техническую и технологическую документацию; 

составлять структурные, функциональные и принципиальные схемы ме-

хатронных систем; 

применять специализированное программное обеспечение при модели-

ровании мехатронных систем; 

применять технологии бережливого производства при выполнении работ 

по оптимизации мехатронных систем; 

обеспечивать безопасность работ при оптимизации работы компонентов 

и модулей мехатронных систем; 

применять технологии бережливого производства при выполнении работ 

по оптимизации мехатронных систем; 

выбирать наиболее оптимальные модели управления мехатронными си-

стемами; 

оптимизировать работу мехатронных систем по различным параметрам; 

распознавать задачу и/или проблему в профессиональном и/или соци-

альном контексте; 

анализировать задачу и/или проблему и выделять её составные части; 

правильно выявлять и эффективно искать информацию, необходимую 

для решения задачи и/или проблемы; 

составлять план действия,  

определять необходимые ресурсы; 

владеть актуальными методами работы в профессиональной и смежных 

сферах; 

реализовать составленный план; 

оценивать результат и последствия своих действий (самостоятельно или 

с помощью наставника) ; 

определять задачи поиска информации; 

определять необходимые источники информации; 

планировать процесс поиска; 

структурировать получаемую информацию; 

выделять наиболее значимое в перечне информации; 

оценивать практическую значимость результатов поиска; 

оформлять результаты поиска; 

определять актуальность нормативно-правовой документации в профес-

сиональной деятельности; 

выстраивать траектории профессионального и личностного развития; 

организовывать работу коллектива и команды; 

взаимодействовать с коллегами, руководством, клиентами; 

излагать свои мысли на государственном языке; 

оформлять документы; 

применять средства информационных технологий для решения профес-

сиональных задач; 

использовать современное программное обеспечение; 

понимать общий смысл четко произнесенных высказываний на извест-
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ные темы (профессиональные и бытовые); 

понимать тексты на базовые профессиональные темы; 

участвовать в диалогах на знакомые общие и профессиональные темы; 

строить простые высказывания о себе и о своей профессиональной дея-

тельности; 

кратко обосновывать и объяснить свои действия (текущие и планируе-

мые); 

писать простые связные сообщения на знакомые или интересующие 

профессиональные темы. 

знать концепцию бережливого производства; 

методы расчета параметров типовых электрических, пневматических и 

гидравлических схем; 

физические особенности сред использования мехатронных систем; 

типовые модели мехатронных систем; 

качественные показатели реализации мехатронных систем; 

типовые модели мехатронных систем; 

правила техники безопасности при проведении работ по оптимизации 

мехатронных систем; 

методы оптимизации работы компонентов и модулей мехатронных си-

стем; 

актуальный профессиональный и социальный контекст, в котором при-

ходится работать и жить; 

основные источники информации и ресурсы для решения задач и про-

блем в профессиональном и/или социальном контексте; 

алгоритмы выполнения работ в профессиональной и смежных областях; 

методы работы в профессиональной и смежных сферах; 

структура плана для решения задач; 

порядок оценки результатов решения задач профессиональной деятель-

ности; 

номенклатура информационных источников, применяемых в професси-

ональной деятельности; 

приемы структурирования информации; 

формат оформления результатов поиска информации; 

содержание актуальной нормативно-правовой документации; 

современная научная и профессиональная терминология; 

возможные траектории профессионального развития  и самообразования 

психология коллектива; 

психология личности; 

основы проектной деятельности; 

особенности социального и культурного контекста; 

правила оформления документов; 

современные средства и устройства информатизации; 

порядок их применения и программное обеспечение в профессиональ-

ной деятельности; 

правила построения простых и сложных предложений на профессио-

нальные темы; 

основные общеупотребительные глаголы (бытовая и профессиональная 

лексика); 

лексический минимум, относящийся к описанию предметов, средств и 

процессов профессиональной деятельности; 

особенности произношения; 

правила чтения текстов профессиональной направленности. 
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1.3. Рекомендуемое количество часов на освоение программы 

междисциплинарного курса: 

 

обязательной аудиторной учебной нагрузки обучающегося – 156 часов, в том 

числе 

  самостоятельной работы обучающегося – 52 часа.
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2. РЕЗУЛЬТАТЫ ОСВОЕНИЯ ПРОГРАММЫ 

МЕЖДИСЦИПЛИНАРНОГО КУРСА 

 

Результатом освоения программы междисциплинарного курса является овладе-

ние обучающимися видом профессиональной деятельности  Техническое об-

служивание, ремонт и испытание мехатронных систем, в том числе профессио-

нальными (ПК) и общими (ОК) компетенциями: 

 

Код Наименование видов деятельности и профессиональных ком-

петенций 

ВД 3 Разработка, моделирование и оптимизация работы мехатронных 

систем и мобильных робототехнических комплексов. 

ПК 3.1. Составлять схемы простых мехатронных систем и мобильных ро-

бототехнических комплексов в соответствии с техническим зада-

нием. 

ПК 3.2. Моделировать работу простых мехатронных систем и мобильных 

робототехнических комплексов. 

ОК 01. Выбирать способы решения задач профессиональной деятельно-

сти, применительно к различным контекстам. 

ОК 02. Осуществлять поиск, анализ и интерпретацию информации, необ-

ходимой для выполнения задач профессиональной деятельности. 

ОК 03. Планировать и реализовывать собственное профессиональное и 

личностное развитие. 

ОК 04. Работать в коллективе и команде, эффективно взаимодействовать с 

коллегами, руководством, клиентами. 

ОК 05. Осуществлять устную и письменную коммуникацию на государ-

ственном языке с учетом особенностей социального и культурного 

контекста. 

ОК 09. Использовать информационные технологии в профессиональной 

деятельности. 

ОК 10. Пользоваться профессиональной документацией на государствен-

ном и иностранном языке. 
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3. СТРУКТУРА  И СОДЕРЖАНИЕ ПРОГРАММЫ МЕЖДИСЦИПЛИНАРНОГО КУРСА  

МДК 03.01 РАЗРАБОТКА И МОДЕЛИРОВАНИЕ МЕХАТРОННЫХ СИСТЕМ 
 

3.1 ТЕМАТИЧЕСКИЙ ПЛАН МЕЖДИСЦИПЛИНАРНОГО КУРСА 

 

Коды про-

фессио-

нальных 

компетен-

ций 

Наименование меж-

ждисциплинарного кур-

са 

Суммар-

ный объ-

ем 

нагрузки 

часов 

Занятия во взаимодействии с преподавателем, часов 

Практика  

 

Учеб-

ная, ча-

сов 

Производ-

ственная (по 

профилю 

специально-

сти), часов 

 

Всего, 

часов 

В т.ч. 

лабораторн

ые работы 

и 

практическ

ие занятия, 

часов 

в т.ч., курсовая работа (про-

ект), 

часов 

ПК 3.1 – ПК 

3.2 

ОК 1-5,9,10 

 

Разработка и моделирова-

ние мехатронных систем  
156 156 48 10 - - 
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3.2. Содержание обучения по МДК 03.01 «Разработка и моделирование мехатронных систем» 
 

 
Наименование разделов и тем 

междисциплинарного курса  

Содержание учебного материала, лабораторные работы и практические заня-

тия, курсовая работа (проект) 
Объем часов 

Осваиваемые элементы 

компетенций 

1 2 3 4 

Введение Содержание 

1 

 

1. Обзор и области применения электропневматических систем. Сравнение 

различных систем управления (электрика, электроника, пневматика). Струк-

тура электропневматической системы и направление потока сигналов 

Тема 3.1.1. Проектирование ав-

томатизированных систем 
 

Содержание  

19 

 

1. Обзор и области применения электропневматических систем. Сравнение 

различных систем управления (электрика, электроника, пневматика). Струк-

тура электропневматической системы и направление потока сигналов. 

ПК 3.1 ОК 1-5,9,10 
 

2. Различия в направлении потоков сигналов. Электропневматический и пнев-

моэлектрический преобразователи – конструкция и принцип работы. Прин-

цип работы электромагнитной катушки.  

ПК 3.1, ПК 3.2 

3. Достоинства и недостатки электромагнитов постоянного и переменного то-

ка. Условные графические обозначения электропневматических и электри-

ческих элементов и их обозначение в принципиальных схемах.  

ПК 3.2 ОК 1-5,9,10 
 

4. Контакты (отличие НЗ и НО контактов в пневматике и электрике). Способы 

управления контактами, нумерация контактов, проектная документация 
ПК 3.1, ПК 3.2 

5. Источники питания постоянного и переменного тока. Конструкции распре-

делителей с электромагнитным управлением. Условные обозначения, пилот-

ное управление, ручное дублирование. 

ПК 3.1, ПК 3.2 ОК 1-

5,9,10 
 

Самостоятельная работа 

13 

 

Работа с конспектами занятий, учебной и специальной технической литературой 

по темам: 

- электромагниты постоянного и переменного тока; 

- источники питания постоянного и переменного тока; 

- типы сигналов; 

- подготовка к практическим занятиям; 

- оформление отчётов по практическим занятиям. 

 

Тема 3.1.2. Логические опера-

ции в пневмоавтоматике 

Содержание  

20 

 

1. Прямое управление пневматическим цилиндром с помощью электрокнопки. 

Цепочки управления и их нумерация в схеме 
ПК 3.1 ОК 1-5,9,10 

 

2.  Реализация логических функций «И», «ИЛИ», «ДА», «НЕТ» на контактах 

реле. 
ПК 3.1 
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3. Схемы с памятью (самоподхватом реле), доминирующее включение и вы-

ключение. Схемы с памятью на бистабильных распределителях (отличие от 

схем с самоподхватом по потреблению энергии) 

ПК 3.2 

4. Подтверждение положения штока пневмоцилиндра. Различные виды датчи-

ков: электромеханические концевые выключатели, герконы, индуктивные, 

емкостные, оптические датчики положения. 

ПК 3.1, ПК 3.2 

Самостоятельная работа 

13 

 

Работа с конспектами занятий, учебной и специальной технической литературой 

по темам: 

- логические функции; 

- бистабильные распределители; 

- прямое управление пневмоцилиндром; 

- непрямое управление пневмоцилиндром; 

- подготовка к практическим занятиям; 

- оформление отчётов по практическим занятиям. 

Тема 3.1.3. Виды и принцип 

действия датчиков положения. 

Аналоговые датчики 

 

Содержание  

20 

 

1. Условные обозначения, конструкции и принцип действия. Двух- и трехпро-

водные датчики, способы их подключения. Области применения в различ-

ных отраслях промышленности: как концевые выключатели и датчики нали-

чия объекта. 

ПК 3.1 ОК 1-5,9,10 
 

2. Управление по давлению. Датчики (реле) давления, вакуума и перепада дав-

ления. Условные обозначения, конструкция и принцип действия. 
ПК 3.2 

3. Управление по времени. Реле времени (таймеры). Условные обозначения, 

конструкция и принцип действия. Задержка по переднему и заднему фронту 

ПК 3.1, ПК 3.2 

4. Схема управления исполнительным механизмом с экономией сжатого воз-

духа (реле давления, управляемый обратный клапан, концевые выключатели, 

отсечной клапан) 

ПК 3.1, ПК 3.2 

Самостоятельная работа 
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Работа с конспектами занятий, учебной и специальной технической литературой 

по темам: 

- логические функции; 

- бистабильные распределители; 

- прямое управление пневмоцилиндром; 

- непрямое управление пневмоцилиндром; 

- подготовка к практическим занятиям; 

- оформление отчётов по практическим занятиям. 

 

Тема 3.1.4.  Проектирование 

электропневматической систе-

мы управления 

Содержание  

20 

 

1. Электрический счетчик циклов, суммирующий и вычитающий. Системы 

управления двумя исполнительными механизмами. Проектирование элек-

тропневматической системы управления 

ПК 3.1 ОК 1-5,9,10 
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2. Принцип построения самоблокирующихся (для управления моностабильны-

ми распределителями) и самовыключающихся (управление бистабильными 

распределителями) тактовых цепей с надежным обратным переключением 

ПК 3.1, ПК 3.2 

3. Знакомство с полной версией программы FliudSIM-P. Автоматизированное 

проектирование систем автоматизации и управления. 
ПК 3.1 

4. Устройство для заполнения банок: система управления 3 цилиндрами с про-

пуском шагов и таймером. Реализация дополнительных сервисных функций: 

старт, стоп, аварийный стоп, сброс (исходное положение), ручной/автомат, 

одиночный цикл/продолжительный, наличие детали. 

ПК 3.1, ПК 3.2 

Самостоятельная работа 
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Работа с конспектами занятий, учебной и специальной технической литературой 

по темам: 

-управление по давлению; 

- датчики положения (двухлинейные и трехлинейные); 

- управление по времени; 

- подготовка к практическим занятиям; 

- оформление отчётов по практическим занятиям. 

 

Тема 3.1.5. Стадии и этапы про-

ектирования систем автомати-

зации управления 

Содержание 

20 

 

1. Стадии и этапы проектирования систем автоматизации управления несколь-

кими исполнительными механизмами и несколькими сервисными функция-

ми 

ПК 3.1, ПК 3.2 ОК 1-

5,9,10 
 

2. Проектирование системы управления с повторяющими шагами ПК 3.1, ПК 3.2 

3. Порядок ввода электропневматической системы в эксплуатацию. Регуляр-

ные процедуры по обслуживанию. Документация.  
ПК 3.1, ПК 3.2 

4. Поиск неисправностей в электропневматических системах управления. Ти-

повые неисправности и их причины (недостаточное питание сжатым возду-

хом, качество сжатого воздуха, конденсат, чрезмерные нагрузки). Процеду-

ры поиска неисправностей (табличный и алгоритмический методы) 

ПК 3.1, ПК 3.2 

5. Пропорциональная пневматика. Аналоговый датчик давления (SDE), про-

порциональные регуляторы давления (MPPE, MPPES), пропорциональный 

распределитель (MPYE). Устройство, принцип действия, условные обозна-

чения, области применения. 

ПК 3.1, ПК 3.2 

Практические занятия   

1. Прямое и не прямое управление 

2. Бистабильное управление с моностабильным распределителем. 

 3. Концевые датчики 

4. Счетчик 

5. Клапан быстрого выхлопа 

6. Схемы с памятью и регулируемой скоростью цилиндра 
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7. Управление по давлению 

8. Клапан выдержки времени 

9. Координированное перемещение 

10. Совпадение сигналов 

11. Переключающий распределитель 

12. Проектирование и расчет электропневматических схем по заданной диа-

грамме перемещение-шаг (без совпадающих шагов) 

13. Проектирование и расчет электропневматических схем по заданной диа-

грамме перемещение-шаг (с совпадающими шагами) 
Курсовой проект  

Тематика курсовых проектов (работ) 

1) Расчет и проектирование схемы управления двумя пневматическими цилиндрами с совпадающими шагами на 

базе пневмоавтоматики. 

2) Расчет и проектирование схемы управления двумя пневматическими цилиндрами с совпадающими шагами на 

базе электроавтоматики. 

3) Расчет и проектирование схемы управления тремя пневматическими цилиндрами с совпадающими шагами на 

базе пневмоавтоматики. 

4) Расчет и проектирование схемы управления тремя пневматическими цилиндрами с совпадающими шагами на 

базе электроавтоматики. 

5) Расчет и проектирование схемы управления устройством подачи деталей. 

6) Расчет и проектирование схемы управления устройством сортировки металлических штамповок. 

7) Расчет и проектирование схемы управления устройством контроля почтовых посылок. 

8) Расчет и проектирование схемы управления устройством распределения брикетов. 

9) Расчет и проектирование схемы управления гибочного устройства. 

10) Расчет и проектирование схемы управления маркировочной машины. 

11) Расчет и проектирование схемы управления устройством подачи штифтов. 

12) Расчет и проектирование схемы управления барабана для сварки листов пленки. 

13) Расчет и проектирование схемы управления станции распределения заготовок. 

14) Расчет и проектирование схемы управления вибратора для банок с краской. 

15) Расчет и проектирование схемы управления устройством подачи материалов. 

16) Расчет и проектирование схемы управления сварочной машины для термопластиков. 

17) Расчет и проектирование схемы управления устройством для сортировки камней. 

18) Расчет и проектирование схемы управления устройством для прессования мусора. 

19) Расчет и проектирование схемы управления крепежа для корпуса фотокамеры. 

20) Расчет и проектирование схемы управления станции лазерной резки. 

21) Частичная автоматизация установки для обработки внутренней цилиндрической поверхности. 

22) Расчет и проектирование схемы управления сверлильного станка с четырьмя шпинделями 

23) Расчет и проектирование схемы управления сверлильного станка с гравитационным магазином. 

24) Расчет и проектирование схемы управления опрокидывающего устройства. 

 

 

Всего: 156  



14 

 

4. УСЛОВИЯ РЕАЛИЗАЦИИ ПРОГРАММЫ 

МЕЖДИСЦИПЛИНАРНОГО КУРСА 

 

4.1. Требования к минимальному материально-техническому 

обеспечению 

Оборудование учебного кабинета «Мехатронных робототехнических Ла-

боратория «Пневматики и гидравлики»: 

1. Дидактические стенды пневматики и электропневмоавтоматики; 

2. Дидактические стенды гидравлики и электрогидравлики; 

3. Лабораторные стенды для изучения основ пневматики, электропнев-

моавтоматики, пропорциональной и серво-гидравлики (не менее, чем на 12 

обучающихся) включающие: 

- монтажная плита для сборки схем, 

- гидравлическая насосная станция,  

- малошумный компрессор,  

- учебные комплекты элементов по пневмоавтоматике и электропневмо-

автоматике, 

- учебные комплекты элементов по гидроавтоматике и электрогидроав-

томатике, 

- учебные комплекты элементов по пропорциональной гидравлике и 

серво гидравлике, 

- учебные комплекты элементов по датчикам в гидравлических и пнев-

матических системах, 

- системы управления гидро- и пневмоприводом на базе ПЛК промыш-

ленного образца, 

- наборы соединительных электробезопасных проводов и шлангов, 

- измерительные приборы (мультиметры), 

- система сбора данных с интерфейсом подключения к ПК, 

- пневмоострова, 

- различные типы исполнительных устройств (линейные, вращательные, 

неполноповоротные, мембранные); 

4. Учебное программное обеспечение для симуляции работы пневмати-

ческих и гидравлических систем, 

5. Интерактивные электронные средства обучения, 

6. Персональный компьютер или ноутбук. 

 

Оборудование слесарной мастерской: 

 рабочее место преподавателя; 

 рабочие места по количеству обучающихся; 

 станки (настольно-сверлильные, заточные и др.); 

 набор слесарных инструментов; 

 набор измерительных инструментов; 

 приспособления для выполнения слесарных работ; 

 заготовки для выполнения слесарных работ. 
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 Мастерская конструирования мобильных робототехнических комплексов: 

Индивидуальные рабочие места обучающихся (не менее 12 шт.) в соста-

ве: 

- персональный компьютер или ноутбук с установленной средой разра-

ботки и отладки программ управляющего контроллера мобильного робота. 

- набор инструмента (пинцеты, бокорезы, плоскогубцы, отвертки, гаеч-

ные ключи, шестигранные ключи, инструмент для снятия изоляции с прово-

дов, инструмент для обжима клемм (наконечников), мультиметр). 

Проектные наборы для конструирования и программирования мобиль-

ных робототехнических комплексов (не менее 4 шт.) включающие: 

- конструктивные элементы и крепёж (балки, кронштейны, планки, ше-

стерни, подшипники, винты и т.д.), 

- двигатели постоянного тока и серводвигатели, 

- аккумуляторы с зарядным устройством, колеса и приводные компонен-

ты, 

- датчики касания, положения, приближения, цвета, индуктивные и ем-

костные датчики, 

- гироскоп, акселерометр и система технического зрения, 

- управляющий контроллер с модулем дискретных и аналоговых вхо-

дов/выходов, 

- драйверы управления двигателями, 

- электрические провода, 

    - кнопки, переключатели и индикационные элементы.  

 

4.2. Информационное обеспечение реализации курса 

Для реализации курса библиотечный фонд образовательной организации 

предусматривает  печатные и/или электронные образовательные и 

информационные ресурсы, рекомендуемые для использования в 

образовательном процессе.  

 

4.2.1. Печатные издания 

1. Босинзон М.А. Современные системы ЧПУ и их эксплуатация. Учебник– 

М.: ОИЦ « Академия», 2015. 

2. В. Л. Сосонкин, Г. М. Мартинов "Системы числового программного 

управления. Учебное пособие" М.: Логос, 2015  

3.  Южаков Б.Г. Монтаж, наладка и ремонт электрических установок. 

Учебник– М.: УМЦ ЖДТ, 2012. 

4. Технологическое оборудование. Металлорежущие станки : учебник / 

М.Ю. Сибикин. — 2-е изд., перераб. и доп. — М. : ФОРУМ, 2017. — 448 с. 

5. Технологическое оборудование: учебное пособие / О.И. Аверьянов, И.О. 

Аверьянова, В.В. Клепиков. - М.: Форум: ИНФРА-М, 2016. - 240 с. 

6. Автоматизация производственных процессов в машиностроении : учеб. 
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пособие / Е.Э. Фельдштейн, М.А. Корниевич. — Минск : Новое знание ; М. : 

ИНФРА-М, 2017. — 264 с. 

7. Автоматизация производственных процессов в машиностроении : учеб. 

пособие / Е.Э. Фельдштейн, М.А. Корниевич. — Минск : Новое знание ; М. : 

ИНФРА-М, 2017. — 264 с. 

8. Теоретические основы разработки и моделирования систем 

автоматизации : учеб. пособие / А.М. Афонин, Ю.Н. Царегородцев, А.М. 

Петрова, Ю.Е. Ефремова. — М. : ФОРУМ : ИНФРА-М, 2017. — 192 с. 

9. Технологическая оснастка: Учебное пособие / Клепиков В.В., Бодров 

А.Н. - М.:Форум, 2014. - 608 с. 

 

4.2.2. Электронные издания (электронные ресурсы) 

1.  Готлиб Б.М. Проектирование мехатронных систем [Электронный 

ресурс]. – Екатеринбург: УрГУПС, 2012. – Режим доступа: 

http://gendocs.ru/docs/6/5481/conv_1/file1.pdf 

 

 

 

4.3. Общие требования к организации образовательного процесса 

 
Освоение МДК 03.01 «Разработка и моделирование мехатронных 
систем»  должно предшествовать изучение следующих дисциплин: 
 

ОП.01 Инженерная графика, 

ОП.02 Электротехника и основы электроники, 

ОП.04 Техническая механика, 

ОП.08 Основы автоматического управления, 

ОП.09 Электрические машины и электроприводы, 

ОП.10 Элементы гидравлических и пневматических систем  

В процессе освоения МДК 03.01 обеспечивается эффективная самосто-

ятельная работа со студентами в сочетании с совершенствованием управле-

ния ею со стороны преподавателей. 

При изучении данного курса реализуется компетентностный подход, 

использование в образовательном процессе активных и интерактивных форм 

проведения занятий (решение ситуационных задач, разбора конкретных про-

изводственных ситуаций, практических занятий, мастер-классов, проектов) в 

сочетании с внеаудиторной работой для формирования и развития общих и 

профессиональных компетенций студентов. 

  При освоении МДК 03.01 обучающимся оказываются консультации. 

Практические занятия проводятся на тренажерах. 

http://gendocs.ru/docs/6/5481/conv_1/file1.pdf
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4.4. Кадровое обеспечение образовательного процесса 

 

Требования к квалификации педагогических (инженерно-

педагогических) кадров, обеспечивающих обучение по междисциплинарным 

курсам:  наличие высшего профессионального образования, соответствую-

щего профилю курса с обязательным повышением квалификации не реже 

одного раза в три года.  

 Требования к квалификации педагогических кадров, осуществляю-

щих руководство практикой: наличие высшего профессионального образова-

ния с обязательной стажировкой в профильных организациях не реже одного 

раза в три года и повышением квалификации не реже одного раза в три года. 
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5. КОНТРОЛЬ И ОЦЕНКА РЕЗУЛЬТАТОВ ОСВОЕНИЯ ПРОГРАМ-

МЫ МЕЖДИСЦИПЛИНАРНОГО КУРСА 

 

Контроль и оценка результатов освоения курса осуществляется преподавате-

лем в процессе проведения практических занятий, тестирования, а также вы-

полнения обучающимися индивидуальных заданий, проектов. 

 
Код и наименование профессио-

нальных и общих компетенций, 

формируемых в рамках модуля 

 

Критерии оценки 

 

Методы оценки 

ПК 3.1. Составлять схемы простых 

мехатронных систем в соответ-

ствии с техническим заданием. 

 

Знания: 

концепцию бережливого 

производства; 

методы расчета параметров 

типовых электрических, 

пневматических и гидравли-

ческих схем; 

физические особенности 

сред использования ме-

хатронных систем; 

типовые модели мехатрон-

ных систем. 

Тестирование 

 

Умения: 

проводить расчеты парамет-

ров типовых электрических, 

пневматических и гидравли-

ческих схем узлов и 

устройств, разрабатывать 

несложные мехатронные 

системы; 

оформлять техническую и 

технологическую докумен-

тацию; 

составлять структурные, 

функциональные и принци-

пиальные схемы мехатрон-

ных систем; 

рассчитывать основные тех-

нико-экономические показа-

тели. 

Лабораторная работа 

Практический опыт: 

Разрабатывать и моделиро-

вать простые устройства и 

функциональные блоки ме-

хатронных систем. 

Практическая работа 

 Знания: 

качественные показатели 

реализации мехатронных 

систем; 

типовые модели мехатрон-

Тестирование 
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ных систем. 

ПК 3.2. Моделировать рабо-

ту простых мехатронных 

систем 

Лабораторная работа 

 Практический опыт: 

Моделировать простые 

устройства и функциональ-

ные блоки мехатронных си-

стем. 

Лабораторная работа 

ПК 3.2. Моделировать работу про-

стых мехатронных систем 

Знания: 

качественные показатели 

реализации мехатронных 

систем; 

типовые модели мехатрон-

ных систем. 

Тестирование 

 

Умения: 

применять специализиро-

ванное программное обес-

печение при моделировании 

мехатронных систем; 

применять технологии бе-

режливого производства при 

выполнении работ по опти-

мизации мехатронных си-

стем. 

Лабораторная работа 

Практический опыт: 

Моделировать простые 

устройства и функциональ-

ные блоки мехатронных си-

стем. 

Лабораторная работа 

ОК 01. Выбирать способы решения 

задач профессиональной деятель-

ности, применительно к различ-

ным контекстам 

Умения: 

распознавать задачу и/или 

проблему в профессиональ-

ном и/или социальном кон-

тексте; 

анализировать задачу и/или 

проблему и выделять её со-

ставные части; 

определять этапы решения 

задачи; выявлять и эффек-

тивно искать информацию, 

необходимую для решения 

задачи и/или проблемы; 

составить план действия; 

определить необходимые 

ресурсы; 

владеть актуальными мето-

дами работы в профессио-

нальной и смежных сферах; 

реализовать составленный 

план; 

оценивать результат и по-

Практические занятия 

Ситуационные задания 
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следствия своих действий 

(самостоятельно или с по-

мощью наставника). 

 Знания: 

актуальный профессиональ-

ный и социальный контекст, 

в котором приходится рабо-

тать и жить; основные ис-

точники информации и ре-

сурсы для решения задач и 

проблем в профессиональ-

ном и/или социальном кон-

тексте. 

алгоритмы выполнения ра-

бот в профессиональной и 

смежных областях; методы 

работы в профессиональной 

и смежных сферах; 

структуру плана для реше-

ния задач; порядок оценки 

результатов решения задач 

профессиональной деятель-

ности 

Тестирование 

Собеседование 

Экзамен 

ОК 02. Осуществлять поиск, ана-

лиз и интерпретацию информации, 

необходимой для выполнения за-

дач профессиональной деятельно-

сти 

Умения: 

определять задачи поиска 

информации; 

определять необходимые 

источники информации; 

планировать процесс поис-

ка; 

структурировать получае-

мую информацию; 

выделять наиболее значимое 

в перечне информации; 

оценивать практическую 

значимость результатов по-

иска; 

оформлять результаты по-

иска 

Практические занятия 

 Знания: 

номенклатура информаци-

онных источников применя-

емых в профессиональной 

деятельности; 

приемы структурирования 

информации; 

формат оформления резуль-

татов поиска информации 

Тестирование 

Собеседование 

Экзамен 

ОК 03. Планировать и реализовы-

вать собственное профессиональ-

ное и личностное развитие. 

Умения:  

определять актуальность 

нормативно-правовой доку-

ментации в профессиональ-

Практические занятия 
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ной деятельности; 

выстраивать траектории 

профессионального и лич-

ностного развития 

 Знания:  

содержание актуальной 

нормативно-правовой доку-

ментации; 

современная научная и про-

фессиональная терминоло-

гия; 

возможные траектории про-

фессионального развития и 

самообразования 

Тестирование 

Собеседование 

Экзамен 

ОК 04. Работать в коллективе и 

команде, эффективно взаимодей-

ствовать с коллегами, руковод-

ством, клиентами. 

Умения:  

организовывать работу кол-

лектива и команды; 

взаимодействоватьс колле-

гами, руководством, клиен-

тами 

Практические занятия 

Деловая игра 

 Знания: 

психология коллектива; 

психология личности; 

основы проектной деятель-

ности 

Тестирование 

Собеседование 

Экзамен 

ОК 05. Осуществлять устную и 

письменную коммуникацию на 

государственном языке с учетом 

особенностей социального и куль-

турного контекста 

Умения:  

излагать свои мысли на гос-

ударственном языке; 

оформлять документы. 

Практические занятия 

 Знания: 

особенности социального и 

культурного контекста; 

правила оформления доку-

ментов. 

Тестирование 

Собеседование 

Экзамен 

ОК 09. Использовать информаци-

онные технологии в профессио-

нальной деятельности 

Умения:  

применять средства инфор-

мационных технологий для 

решения профессиональных 

задач; 

использовать современное 

программное обеспечение 

Практические занятия 

 Знания: 

современные средства и 

устройства информатиза-

ции; 

порядок их применения и 

программное обеспечение в 

профессиональной деятель-

ности. 

Тестирование 

Собеседование 

Экзамен 

ОК 10. Пользоваться профессио- Умения:  Практические занятия 
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нальной документацией на госу-

дарственном и иностранном языке. 

понимать общий смысл чет-

ко произнесенных высказы-

ваний на известные темы 

(профессиональные и быто-

вые), понимать тексты на 

базовые профессиональные 

темы; 

участвовать в диалогах на 

знакомые общие и профес-

сиональные темы; 

строить простые высказыва-

ния о себе и о своей профес-

сиональной деятельности; 

кратко обосновывать и объ-

яснить свои действия (теку-

щие и планируемые); 

писать простые связные со-

общения на знакомые или 

интересующие профессио-

нальные темы 

Деловая игра 

 Знания:  

правила построения про-

стых и сложных предложе-

ний на профессиональные 

темы; 

основные общеупотреби-

тельные глаголы (бытовая и 

профессиональная лексика); 

лексический минимум, от-

носящийся к описанию 

предметов, средств и про-

цессов профессиональной 

деятельности; 

особенности произношения; 

правила чтения текстов 

профессиональной направ-

ленности 

Тестирование 

Собеседование 

Экзамен 
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